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ALLGEMEINES

Leistungsregler mit Vorwdarts-Stopp-RUckwdarts-Funktion und einfacher Pro-
grammierung. Geeignet fur 600-er ... 700-er, Pro-, Sports- und Ulira-Motore-
noder Mehrmotorenbetrieb mit 400-er ... 600-er Motoren.

BESONDERHEITEN

FET POWER-MOS-Feldeffekttransistoren

OPTO Galvanische Trennung von Empfdnger- und Motorstromkreis
zur Vermeidung von motorbedingten Empfangsstérungen

hec Hohe Taktfrequenz zur feinfGhligen, magnetschonenden
Motoransteuerung

POR Anlaufschutz, verhindert ungewolltes Anlaufen des Motors

TP Thermischer Uberlastschutz

PCO Unterspannungsabschaltung

RXF RX-Filter, Abschaltung des Reglers bei fehlendem oder ge-
stértem Sendersignal

eps Einfachste Programmierung

TASTER Eingabetaste zur Programmierung

LED Anzeige von Betriebs- und Programmierfunktion

N| Hochwertige, flexible Silikon-AnschluBkabel

WP Spritzwasserschutz

Besonders feinfUhliges, quasi stufenloses Regelverhalten.

TECHNISCHE DATEN

Reglertyp: Vorwdarts-Stopp-Rickwarts

Antriebsakku: 6... 18 NC /NiIMH / 6 V ... 24 V Blei

Motorstrom: 40 A

Takifrequenz: 1 kHz

Abmessungen: 75x 67 x 39 mm

Gewicht: 231 g

Stecksystem: AkkuanschluB: direkt,
MotoranschluB: direkt

¢ Unter Motorstrom ist der mittlere Dauerstrom bei ,,Vollgasvorwarts" zu ver-
stehen, der fUr die Dauer einer Akkuentladung (2000 mAh) flieBen kann.

¢ Die tats@chlichen Stréme sind abhdngig vom Modell und den indivi-
duellen Steuergewohnheiten. Kurzzeitige, héhere Spitzenstréme sind
problemlos mdglich.

BETRIEBSANLEITUNG
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ANSCHLUSS, PROGRAMMIERUNG
UND INBETRIEBNAHME

Die blau / weiBen MotoranschluBkabel sind an die MotoranschlUsse
anzuldten.

Fir die folgenden Schritte ist unbedingt sicherzustellen, daB sich der
Motor und evil. montierte Schraube ungehindert drehen und nie-
manden verletzen kann.

Empfangerkabel des Fahrireglers mit dem Gaskanal des Empféangers
verbinden.

Fernsteuersender einschalten

Empfangsanlage einschalten, GasknUppel nicht bewegen.
Antriebsakku anschlieBen.

Taster ca. 2 Sekunden gedrickt halten. Nach dem Loslassen des Ta-
sters blinkt die LED einmal im Sekundentakt.

Gasknippel in VOLLGAS-VORWARTS-Position bringen und Taster zum
Programmieren der VOLLGAS-VORWARTS-Position kurz betéatigen, die
LED blinkt zweimal im Sekundentakt.

Gasknippel in NEUTRAL-Position bringen und Taster zum Program-
mieren der NEUTRAL-Position kurz betatigen, die LED blinkt dreimal im
Sekundentakt.

10. Gaskniippel in VOLLGAS-RUCKWARTS-Position bringen und Taster zum

Programmieren der VOLLGAS-RUCKWARTS-Position kurz betéatigen.

Die Programmierung ist beendet. Wird jetzt der GasknUppeldurch den
VORWARTS-Bereich bewegt, muB die Motordrehzahl entsprechend
folgen. Dies wird durch gleichmdaBiges Leuchten der LED mit zur Drehzahl
proportionaler Intensit&t angezeigt. Befindet sich der SteuerknUppel im
STOPP-Bereich ist die LED aus.

Befindet sich der GasknUppel im RUCKWARTS-Bereich blinkt die LED im 2
Sekundentakt.

MOGLICHE FEHLERURSACHEN:

Falls sich der Regler nicht wie oben beschrieben programmieren 1681,
die Schritte 4 bis 10 mit leicht gednderten GasknUppelpositionen wieder-
holen.

Ggf. die Drehrichtung des Motors durch Vertauschen der MotoranschlUs-
se anpassen, daB das Modell in GasknUppelstellung VORWARTS auch
tatséchlich vorwartsféhrt.
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Accu dge propulsion
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| Motor
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Motoranschlu3
motor connection
Raccord moteur

‘L Fahrtregler
<& Motor controller
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Receiver battery
Alim. du récepteur
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Neutral

Neutre Stopp

Stop
Arrét

Ruckwartswarts
Backward
Marche arriere

Vollgas
Full throttle
Plein gaz




“robbe IR

DER REGLER IM EINSATZ

FUr den praktischen Einsatz ist es sinnvoll, Uber fol-

gende Zusammenhdnge Bescheid zu wissen:

e Der Regler ist mit verschiedenen Schutzfunkti-
onen ausgestattet. Bei Uberhitzung z.B. durch zu
starke Motoren, stdndigem Betrieb unter Teillast
oder schlechter KUhlung, bei zu geringer Akku-
spannnung oder bei fehlendem bzw. gestértem
Sendersignal schaltet der Regler wahrend des
Betriebs den Motor ab. Sobald die Ursache fir
das Abschalten beseitigt ist, kann durch erneutes
Gasgeben, aus dem STOPP-Bereich heraus, der
Regler erneut aktiviert werden.

¢ Ein solcher ,,AUS-,, Zustand wird durch Blinken der
LED im 2 Sekundentakt angezeigt.

TASTER
Button
Touche

SICHERHEITSHINWEISE FUR REGLER

Beachten Sie die technischen Daten des Reglers.

Polung aller Anschlusskabel beachten.

KurzschlUsse unbedingt vermeiden.

Den Regler so einbauen bzw. verpacken, dass er nicht mit Fett, Ol oder Wasser in Berihrung kom-
men kann.

e Antriebsmotor wirkungsvoll entstéren mit z.B. Entstérkondensatoren

FUr ausreichende Luftzirkulation sorgen.

¢ Bei Inbetriebnahme nie in den Drehkreis der Luftschraube greifen - Verletzungsgefahr

Der Umgang mit Modellflug- und Fahrzeugen erfordert technisches Verstandnis und setzt im Umgang
ein hohes Sicherheitsbewusstsein voraus. Fehlerhafte Montage, falsche Einstellung, unsachgemdaBe
Verwendung oder dhnliches kann zu Personen- oder Sachschdden fGhren. Plétzliches Anlaufen von
angeschlossenen Motoren, kann durch rotierende Teile wie z.B. Luftschrauben zu Verletzungen fUh-
ren. Halten Sie sich immer fern von diesen rotierenden Teilen, sobald die Stromquelle angeschlossen
ist. Bei Funktionsprobe sollten alle Antriebskomponenten sicher und fest montiert sein. Die Verwen-
dung ist nurim Rahmen der technischen Spezifikation und nur fir Modellbau Ubliche Anwendungen
zuldssig. Prifen Sie vor Verwendung ob der Drehzahlregler kompatibel fUr Ihren Antriebsmotor oder
Ihre Stromquelle ist. Drehzahlregler (korrekt Drehzahlsteller) niemals an Netzgerdten betreiben.
Drehzahlregler sollten immer vor Staub, Feuchtigkeit, Vibrationen und anderen mechanischen
Belastungen geschitzt werden. Selbst Spritzwasser geschifzte oder wasserfeste Gerdte sollten nicht
permanent Feuchtigkeit oder Ndsse ausgesetzt sein. Zu hohe Betriebstemperatur oder schlechte
KUhlung ist ebenso zu vermeiden. Der empfohlene Temperaturbereich sollte in etwa zwischen -5°C
und +50°C liegen. Achten Sie auf ordnungsgemdBen Anschluss und verursachen sie keine Falsch-
polung welche den Drehzahlregler dauerhaft beschddigen wirde. Trennen Sie nie im laufenden
Betrieb das Gerat vom Motor oder Akku. Verwenden sie hochwertige Stecksysteme mit ausreichend
Belastbarkeit. Verhindern Sie starkes Abknicken oder Zugbelastungen auf die Anschlusskabel. Nach
Beendigung des Flug- oder Fahrbetriebes, stecken Sie den Fahrakku ab um eine Tiefentladung des
Akkus zu verhindern. Dieser wirde dauerhaft beschadigt werden. Bei BEC AusfUhrung konftrollieren
Sie, ob die BEC Leistung des Gerdtes ausreichend fUr die verwendeten Servos ist. Der Einbbau von
Drehzahlreglern sollte mit méglichst groBem Abstand zu anderen Fernsteuerungskomponenten erfol-
gen. Vor Betrieb empfehlen wir einen Reichweitentest durchzufUhren. Wir empfehlen regelmdaBige
Konftrolle des Reglers auf Funktion und &uBerlich erkennbare Sché&den. Betreiben Sie den Regler nicht
mehr weiter, wenn Sie einen Schaden erkennen. Die Anschlusskabel dUrfen nicht verléngert werden.
Dies kann zu ungewollten Fehlfunktionen fUhren. Trotz vorhandener Sicherheits- und Schutzvorrich-
tungen des Gerdtes, kann es dennoch zu Sch&den kommen, welche nicht durch Garantie und
Gewdhrleistung gedeckt sind. Ebenso erlischt diese bei Verdnderungen am Gerdat.

BETRIEBSANLEITUNG
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Wichtige Informationen:

Die Stromversorgung der Empfangsanlage erfolgt Uber das eingebaute BEC-System des Reglers.

Zur Inbetriebnahme immer den GasknUppel in Stellung ,,Motor aus* bringen, den Sender einschal-
ten. Erst dann den Akku anschlieBen. Zum Ausschalten immer die Verbindung Akku — Motorregler
frennen, erst dann den Sender ausschalten. Bei der Funktfionsprobe die Servos der Ruder mit der
Fernsteuerung in Neutralstellung bringen (KnUppel und Trimmhebel am Sender in Mittelstellung). Bitte
achten Sie darauf, den GasknUppel in der untersten Stellung zu belassen, damit der Motor nicht
anlduft. Bei allen Arbeiten an den Teilen der Fernsteuerung, des Motors oder des Reglers die Anlei-
tungen beachten, die den Gerdten beiliegen. Ebenso die Anleitungen des Akkus und des Ladege-
réts vor der Inbetriebnahme genau durchlesen. Uberprisfen Sie die Motortrégerschrauben im Rumpf
regelmaBig auf festen Sitz.

GEWAHRLEISTUNG

Unsere Artikel sind mit den gesetzlich vorgeschriebenen 24 Monaten Gewdhrleistung ausgestattet.

Sollten Sie einen berechtigten Gewdhrleistungsanspruch geltend machen wollen, so wenden Sie

sich immer an lhren Handler, der Gewdhrleistungsgeber und fir die Abwicklung zusténdig ist. W&h-

rend dieser Zeit werden evil. auftretende Funktionsmdngel sowie Fabrikations oder Materialfehler

kostenlos von uns behoben. Weitergehende Anspriche z. B. bei Folgesch&den, sind ausgeschlossen.

Der Transport zu uns muss frei erfolgen, der RUckiransport zu Ihnen erfolgt ebenfalls frei. Unfreie

Sendungen kénnen nicht angenommen werden. FOr Transportschdden und Verlust lhrer Sendung

kénnen wir keine Haftung Ubernehmen. Wir empfehlen eine entsprechende Versicherung.

Zur Bearbeitung lhrer Gewdhrleistungsanspriche mussen folgende Voraussetzungen erfullt werden:

* Legen Sie Ihrer Sendung den Kaufbeleg (Kassenzettel) bei.

» Die Ger&te wurden gemdB der Bedienungsanleitung betrieben.

* Es wurden ausschlieBlich empfohlene Stromquellen und original robbe Zubehdr verwendet.

* Feuchtigkeitssché&den, Fremdeingriffe, Verpolung, Uberlastungen und mechanische Besché&di-
gungen liegen nicht vor.

» FUgen Sie sachdienliche Hinweise zur Auffindung des Fehlers oder des Defektes bei.

HAFTUNGSAUSSCHLUSS

Sowohl die Einhaltung der Montage und Betriebsanleitung als auch die Bedingungen und Methoden
bei Installation, Betrieb, Verwendung und Wartung der Modellbaukomponenten kénnen von Robbe
Modellsport nicht Uberwacht werden. Daher Ubernehmen wir keinerlei Haftung fur Verluste, Schaden
oder Kosten, die sich aus fehlerhafter Verwendung und Betrieb ergeben oder in irgendeiner Weise
damit zusammenhdngen. Soweit gesetzlich zul&ssig ist die Verpflichtung zur Schadenersatzleistung,
gleich aus welchen Rechtsgrinden, auf den Rechnungswert der an dem schadensstiftenden Ereig-
nis unmittelbar beteiligten Robbe-Produkten begrenzt.

KOMFORMITAT

Hiermit erklért Robbe Modellsport, dass sich dieses Gerdt in Ubereinstimmung mit
den grundlegenden Anforderungen und anderen relevanten Vorschriften der ent-
sprechenden CE Richtlinien befindet. Die Original Konformitatserklérung finden Sie
im Internet unter www.robbe.com, bei der jeweiligen Gerdtebeschreibung in der
Produktdetailansicht oder auf Anfrage. Dieses Produkt kann in allen EU-L&dndern
betrieben werden.

ENTSORGUNG

Dieses Symbol bedeutet, dass elekirische und elekfronische Kleinger&dte am Ende
inrer Nutzungsdauer, vom Hausmull getrennt, entsorgt werden mussen. Entsorgen Sie
das Gerdaf bei Ihrer orflichen kommunalen Sammelstelle oder Recycling-Zentrum. Dies
gilt fir alle Lander der Europd&ischen Union sowie anderen Europdischen Landern mit
separatem Sammelsystem.
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INTRODUCTION

High-performance speed controller with forward / stop / reverse functions
and easy programming. Suitable for 600- ... 700-size motors, Pro, Sports and
Ultra motors or multi-motor models with 400- o 600-size motors.

SPECIAL FEATURES

FET POWER MOS field effect transistors (FETs)

OPTO Galvanic separation of receiver power circuit and motor
power circuit, to eliminate receiver interference caused by
the electric motor

hec High pulse frequency for fine speed control without dama-
ging the motor magnets

POR Power On Reset - prevents the motor starting when the batte-
ry is connected

TP Thermal overload protection

PCO Low voltage shut-off

RXF RX filter - controller shuts down if fransmitter signal fails or
suffers interference

eps Easy programming system

TASTER Programming input button

LED Display of operating and programming functions

| High-quality high-flex silicone cables

WP Splashproof construction

Ultra-fine, super-smooth control characteristics.

SPECIFICATION

Controller type: Forward / stop / reverse
Drive battery: 6... 18 NC/NIMH / 6 V ... 24 V lead-acid
Motor current: 40 A
Pulse frequency: 1 kHz
Dimensions: 75x 67 x 39 mm
Weight: 231 g
Connector system: Battery: direct
Motor: direct

¢ The term ,,Motor current* means the average continuous current at ,,full
throttle forward", which flows for the duration of one battery charge
(2000 mAh).

¢ The actual current varies according to the model and the individual
operator’s driving style. The confroller can tolerate brief current peaks
above this value without problem.
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USER MANUAL NAVY CONTROL 540 R NO. 8616

CONNECTING, PROGRAMMING AND
USING THE CONTROLLER:

Solder the blue / white power leads to the motor terminals.

Before you carry out the following procedure it is absolutely essential to
ensure that the motor (and any propeller mounted on it) is free to spin
without causing damage or injury.

Locate the receiver lead attached to the speed controller and con-
nect it to the receiver throttle channel socket.

Switch on the radio control system transmitter.

Switch on the receiving system. Do not move the throttle stick.
Connect the drive battery.

Hold the button pressed in for about 2 seconds. When you release the
button, the LED will lash once.

Move the throttle stick to the FULL THROTTLE FORWARD position; press
the button once briefly o program the FULL THROTTLE FORWARD positi-
on. The LED will flash twice with a one-second interval.

Move the throttle stick to the NEUTRAL position; press the button once
briefly to program the NEUTRAL position. The LED will flash three times at
one-second intervals.

10. Move the throttle stick to the FULL THROTTLE REVERSE position; press the

button once briefly to program the FULL THROTTLE REVERSE position.

This completes the programming procedure. If you now move the
throttle stick forward through the FORWARD range, motor speed should
rise proportionally. At the same time the LED should glow, its intensity
increasing as speed rises. At the STOP position of the stick the LED is off.
When you move the throttle stick to the REVERSE range the LED will flash
at intervals of 2 seconds.

FAULT FINDING

If it proves impossible to program the controller as described above,
repeat steps 4 to 10 using slightly different stick positions.

If the motor spins in the wrong direction, i.e. the model moves back-
wards when you advance the throttle, swap over the power leads at
the motor ferminals.

Antriebsakku

Drive battery

Accu de propulsion il Motor
e % / Moteur

.

e b

- Variateur

Motor

Motoranschlu3
motor connection
Raccord moteur

Fahrtregler
Motor controller

AkkuanschluB
Battery connection
Raccord accu

Empfangerakku
Receiver battery
Alim. du récepteur

Empfangeranschlu3
Receiver connection
Raccord du récepteur

Empfanger
Receiver
Récepteur

Vollgas
Full throttle
Plein gaz

Vorwérts
Forward
Marche avant

Stopp
Stop
Neutral Arrét
Neutral

Neutre Stopp

Stop
Arrét

Ruckwartswarts
Backward
Marche arriere

Vollgas
Full throttle
Plein gaz
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THE SPEED CONTROLLER IN USE

The controller features a range of protective func-
tions, and in everyday operations the unit may shut
the motor down for a variety of reasons. You should
be aware of the possible causes:

The speed controller will shut off the motor (brake
active) if it overheats (e.g. if the motors are too po-
werful, are run constantly at part-load, or if cooling
is inadequate), if battery voltage falls below a cer-
tain level, or if the transmitter signal fails or suffers
interference. The controller can be re-activated
by moving it to the STOP range and then forward
again, but only after you have removed the cause
of the shut-off.

If the controller is in the ,,OFF" state as described
above, the LED flashes at two-second intervals.

TASTER
Button
Touche

SAFETY INSTRUCTIONS FOR CONTROLLERS

Observe the technical data of the controller.

Observe the polarity of all connection cables.

Avoid short circuits at all costs.

Install or package the regulator so that it cannot come into contact with grease, oil or water.
Effective interference suppression measures on the electric motor with, for example, interference
suppression capacitors

¢ Ensure adequate air circulation.

¢ Never reach into the turning circle of the propeller during start-up Risk of injury

Dealing with model aircraft and vehicles requires technical understanding and a high level of safety
awareness. Incorrect assembly, incorrect adjustment, improper use or the like can lead to personal
injury or damage to property. Sudden starting of connected motors can lead to injuries due to rota-
ting parts such as propellers. Always stay away from these rotating parts when the power source is
connected. All drive components should be safely and securely mounted during a function test. Use
is only permitted within the scope of the technical specification and only for RC hobby applications.
Before use, check that the speed controller is compatible with your drive motor or power source. Ne-
ver operate the speed controller (correct speed conftroller) with external power supply units. Speed
confrollers should always be protected from dust, moisture, vibration and other mechanical stresses.
Even splash-proof or waterproof equipment should not be permanently exposed to moisture or
moisture. High operating temperatures or poor cooling should be avoided. The recommended
temperature range should be approximately between -5°C and +50°C. Ensure proper connection
and do not cause reverse polarity which would permanently damage the speed controller. Never
disconnect the device from the motor or battery during operation. Use high-quality plug systems
with sufficient load capacity. Avoid strong bending or tensile stress on the connecting cables. After
termination of flight or driving operation, disconnect the battery to prevent deep discharge of the
battery. This would cause permanent damage. For the BEC version of the controller, check that the
BEC power of the device is sufficient for the servos used. Speed conftrollers should be installed as far
away as possible from other remote confrol components. We recommend carrying out a range
test before operation. We recommend regular checking of the controller for function and externally
visible damage. Do not continue operating the controller if you notice any damage. The connec-
tion cables must not be extended. This can lead to unwanted malfunctions. Despite existing safety
and protective devices of the device, damage may occur which is not covered by warranty. The
warranty also expires if changes are made to the device.

USER MANUAL

NAVY CONTROL 540 R NO. 8616

Important information:

The receiver system is powered by the built-in BEC system of the controller.

For commissioning, always move the throttle stick to the ,,Motor off" position and switch on the
tfransmitter. Only then connect the battery. To switch off always disconnect the connection battery
motor conftroller, first then turn off the tfransmitter. During the functional test, move the servos of the
rudders to neutral position with the remote control (stick and trimming lever on the transmitter to the
middle position). Please make sure to leave the throttle stick in the lowest position so that the engine
does not start. For all work on to the parts of the remote control, motor or controller, follow the
instructions supplied with the units. Also read the instructions of the battery and the charger carefully
before commissioning.

Check the engine mounting bolts in the fuselage regularly for tightness.

WARRANTY

Our articles are equipped with the legally required 24 months warranty. Should you wish to assert a
justified warranty claim, always contact your dealer, who is responsible for the warranty and the pro-
cessing. During this time, any functional defects that may occur, as well as manufacturing or other
problems, will be rectified. Material defects corrected by us free of charge. Further claims, e.g. for
consequential damages, are excluded. The transport o us must be free, the return transport to you
is also free. Freight collect shipments cannot be accepted. We cannot accept liability for transport
damage and loss of your consignment. We recommend appropriate insurance.

To process your warranty claims, the following requirements must be met:

e Attach the proof of purchase (receipt) to your shipment.

* The units have been operated in accordance with the operating instructions.

e Only recommended power sources and original robbe accessories have been used.

* There is no moisture damage, external interference, reverse polarity, overloading or mechanical
damage.

e Attach relevant information for finding the fault or defect.

DISCLAIMER

Robbe Modellsport cannot monitor compliance with the assembly and operating instructions or the
conditions and methods for installation, operation, use and maintenance of the model components.
Therefore, we accept no liability for losses, damage or costs arising from or in any way connected
with incorrect use and operation.To the extent permitted by law, the obligation to pay damages,
irespective of the legal grounds, shall be limited directly to the invoice value of the claims arising
from the event causing the damage.

CONFORMITY

Robbe Modellsport hereby declares that this device complies with the essential
requirements and other relevant regulations of the corresponding CE directives.
The original declaration of conformity can be found on the Internet at www.
robbe.com, in the detailed product view of the respective device description or
on request. This product can be operated in all EU countries.

DISPOSAL

This symbol means that small electrical and electronic devices must be disposed
of at the end of their useful life, separated from the household refuse. Dispose

of the device at your local municipal collection point or recycling centre. This
applies to all countries of the European Union and other European countries with
a separate collection system.
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GENERALITES BRANCHEMENT, PROGRAMMATION i i
Drive battery
Générdalités Variateur puissant a faible encombrement disposant des ET MISE EN SERVICE Accu de propulsion o mg}:{lr
fonctions marche avant, arrét et marche arriére et d'une programmation 1. Raccorder les brins bleu/blanc du cordon de connexion dumoteur aux
simple pour un montage sur les moteurs de type 600 & 700 ou les moteurs contacts du moteur. L =
Pro, Sport et Ultra ou une exploitation combinée de plusieurs moteurs (des 2. Pour les étapes suivantes il faut s’assurer absolument que le moteur et = 2
séries 400 & 600). I'hélice éventuellement déja en placene tournent pas et ne soient pas ! E X
; susceptibles de présenter un danger. JUE el
PARTICULARITES 3. Raccorder vers le cordon du récepteur du variateur & la voie des gaz £ 4 Raccord moteur
du récepteur. U
FET transistors & effet de champ POWER-MOS 4. Metire I'ensemble de radiocommande en marche. 3§ [ekicein
OPTO séparation galvanique des circuits de réception et du mo- i Ig\eﬁre Ide relcyzep’reuorI en’mor?he sans déplacer le manche des gaz. "% Variateur
teur pour éviterles pannes de réception dues au moteur ' oc.cor 'er accu durecepieur.
7. Maintenir la touche enfoncée approx. 2 secondes. Lorsque la touche
hec haute fréquence d'impulsion pour un asservissement précis est reldchée, la LED clignote au rythme de la seconde.
du moteur etsans dégradation de I'aimant 8. Amener le manche des gaz en position PLEIN REGIME MARCHE AVANT,
POR protection au démarrage empéchant le démarrage inopiné actionner brievement la touche pour la progrommohorj de la position
du moteur PLEIN REGIME MARCHE AVANT. La LED clignote deux fois au rythme de
. : la seconde. puliusrscniui S Empfangerakku
P protection contre les températures excessives 9. Amener le manche des gaz en position NEUTRE, actionner briévement Ay S battery
PCO commutation de sous-tension la iot{chg pour la programmation de la position NEUTRE. La LED cligno- Alim. du récepteur
- - - te frois fois au rythme de la seconde.
RXF filtre RX, arrét du variateur en I'absence de signal de 10. Amener le manche des gaz en position PLEIN REGIME MARCHE AR-
I'émetteur ou lorsque le signal de I'émetteur est défectueux RIERE, actionner brievement la touche pour la programmation de la Empféngeranschluﬁ
o - - eceiver connection
eps programmation simple position PLEIN REGIME MARCHE ARRIERE. Raccord du récepteur
TOUCHE | touche de programmation * La programmation est terminée. Maintenant lorsque le manche est e
4 B eceiver
LED affichage des fonctions de service et de programmation pousse dans le secteur de la MARCHE AVANT, le moteur suif la progres- e
; - - — sion. Cet état est signalé par la luminosité proportionnelle de la LED.
Sl cordon de connexion en silicone flexible de haute qualité Lorsque le manche se frouve en position ARRET, la LED est éteinte.
WP profecﬂon contre les projecﬁons d'eau . LOquU.e le manche des gazse frouve en pOSiﬁOn MARCHE ARRIERE, la Voligas
. ) N . . . : LED clignote au rythme de 2 secondes. Full throttle
Comportement pratiquement sans étages et frés précis de la regulation. Plein gaz
CARACTERISTIQUES TECHNIQUES orvarts
Marche avant
Fonctions: marche avant — arrét - arriere ORIGINE POSSIBLE DES ANOMALIES
arriéreAccu d’entrainement: | 6 & 18 éléments Cd-Ni / NiMH ou 6 &i24 * Lorsqu’il ne s’avére pas possible de programmer le variateur comme
volts accu au plomb décrit ci—delssgs, reprendre les étapes de programmation de 4 a 10 en g}ggp
; modifiant Iégerement la position du manche. Neutral ~Arrét
plombCourant du moteur: | 40 A « S'il s’avere indispensable d’inverser le sens derotation du moteur afin Neural
AFréquence d'impulsion: 1 kHz que la marche avant du manche corresponde effectivement & la mar- g}ggp
che avant du moteur. Arret
Encombrement: 75x 67 x 39 mm
Poids: 231 9 chEwénswéns
Systéme de connexion: Connexion directe de I'accu Micrcw:griere
Connexion directe du moteur Voligas
Full throttl
o Par courant moteur on entend le courant permanent moyen a « plein Plein Q;gze
régime marche avant » qui est fourni pour la durée de la charge de
I'accu (2000 mAh).

o Le courants effectifs dépendent du modele et des habitudes
d’asservissement individuelles. Brievement des pics de courant plus
élevés ne posent pas de problemes.
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LE VARIATEUR EN MARCHE

Pour la mise en oeuvre pratique du variateur, il faut
connaitre les relations décrites ci-dessous:

¢ Le variateur est équipé de diverses fonctions de pro-
tection. En présence d'une température excessive,
par exemple avec des moteurs frop puissants, en
charge permanente ou en charge partielle ou en
présence d'un refroidissement insuffisant, lorsque la
tension de I'accu est insuffisante ou lorsque le signal
de I'émetteur est absent ou défectueux, le variateur
commute automatiquement sur freinage en cou-
pant le moteur. Des que I'origine de la perturbation
est supprimée, le fait de redonner des gaz permet de
quitter la zone d'ARRET et de réactiver le variateur.
L'état « ARRETY est signalé par le clignotement de la
LED au rythme de deux secondes.

CONSIGNES DE SECURITE POUR REGULATEURS

¢ Respecter les caractéristiques techniques du régulateur.

¢ Respectez la polarité de tous les cables de raccordement.

« Evitez & tout prix les courts-circuits.

¢ Installez ou emballez le régulateur de maniere qu'il ne puisse pas entrer en contact avec de la
graisse, de I'huile ou de I'eau.

» Suppression efficace des interférences du moteur d‘entrainement avec, par exemple, des conden-
sateurs de suppression des interférences

* Assurer une circulation d‘air suffisante.

* Lors de la mise en service, ne jamais intfroduire les mains dans le cercle de braquage de I'hélice
Risque de blessures !

TASTER
Button
Touche

Le traitement des modéles réduits d'avions et de véhicules exige une compréhension technique

et un haut niveau de sensibilisation d la sécurité. Un montage incorrect, un réglage incorrect, une
utilisation incorrecte ou autre peut entfrainer des blessures corporelles ou des dommages matériels.

Le démarrage soudain des moteurs peut entrainer des blessures dues & des pieces en rotation telles
que les hélices. Restez toujours a I'écart de ces pieces rotatives lorsque la source d'alimentation est
branchée. Tous les composants de |'‘entrainement doivent étre montés de maniére stre lors d‘un test
de fonctionnement. L'utilisation n'est autorisée que dans le cadre uniquement de la fabrication et
|"utilisation de modéeles radiocommandés. Avant toute utilisation, vérifiez que le variateur de vitesse
est compatible avec vofre moteur d‘entrainement ou votre source d'alimentation. Ne jamais utiliser
le variateur de vitesse (variateur correct) avec des blocs d‘alimentation. Les régulateurs de vitesse
doivent toujours étre protégés de la poussiere, de I'humidité, des vibrations et autres contraintes mé-
caniques. Méme les équipements étanches ne doivent pas étre exposés en permanence a I'‘humidité
ou d I'eau. Une température de fonctionnement trop élevée ou un mauvais refroidissement doivent
également étre évités. La plage de température recommandée doit étre comprise entre -5°C et
+50°C environ. S‘assurer que la connexion est correcte et ne pas provoquer d‘inversion de polarité
qui endommagerait de facon permanente le régulateur de vitesse. Ne jamais débrancher I'‘appareil
du moteur ou de la batterie pendant le fonctionnement. Utiliser des systémes enfichables de haute
qualité avec une capacité de charge suffisante. Eviter les fortes confraintes de flexion ou de fraction
sur les cables de raccordement. Apres la fin du vol ou de I'opération de conduite, débranchez la bat-
terie d‘enfrainement pour éviter une décharge profonde de la batterie. Elle serait irémédiablement
endommagée. Pour la version BEC, vérifier que la puissance BEC de I'appareil est suffisante pour les
servos utilisés. Les régulateurs de vitesse doivent étre installés aussi loin que possible des autres compo-
sants de la télécommande. Nous vous recommandons d‘effectuer un test de portée avant la mise en
service. Nous recommandons de vérifier régulierement le fonctionnement du régulateur et de vérifier
qu'il ne présente pas de dommages visibles de I‘extérieur. Ne continuez pas a utiliser le controleur si
vous remargquez des dommages. Les cébles de raccordement ne doivent pas étre rallongés. Cela

MANUEL D UTILISATION

NAVY CONTROL 540 R NO. 8616

peut entrainer des dysfonctionnements indésirables. Malgré |'existence de dispositifs de sécurité

et de protection de I'appareil, des dommages non couverts par la garantie peuvent survenir. La
garantie expire également si des modifications sont apportées a I‘appareil.

Renseignements importants:

Le systéme récepteur est alimenté par le systéme BEC intégré du contrdleur. Pour la mise en service,
toujours mettre la manette des gaz en position ,Moteur arrété" et mettre I'émetteur sous tension. Ce
n‘est qu‘ensuite que vous branchez la batterie. Pour éteindre, toujours déconnecter le contréleur
de la batterie en premier, puis éteignez I'émetteur. Pendant le test de fonctionnement, mettre les
servos des safrans en position neutre d I'aide de la télécommande (manette et levier de réglage
de I'émetteur en position centrale). Veillez a laisser la manette des gaz dans la position la plus basse
afin que le moteur ne démarre pas. Lisez également attentivement les instructions de la batterie et
du chargeur avant la mise en service. Vérifiez régulierement I'étanchéité des boulons de fixation du
moteur dans le fuselage.

GARANTIE

Nos articles sont couverts par la garantie Iégale de 24 mois. Si vous souhaitez faire valoir un droit

de garantie justifié, veuillez toujours contacter votre revendeur, qui est le garant et responsable du

fraitement. Pendant ce temps, tout défaut de fonctionnement qui pourrait survenir ainsi que les

défauts de fabrication ou de fabrication, ou erreurs matérielles seront corrigées gratuitement par

nos soins. D'autres droits, par exemple pour des dommages consécutifs, sont exclus. Le transport

jusqu‘a nous doit étre gratuit, le tfransport de retour jusqu‘d vous est également gratuit. Les envois

non prépayés ne peuvent étre acceptés. Nous déclinons toute responsabilité pour les dommages

de transport et la perte de votre envoi. Nous recommandons une assurance appropriée.

Pour traiter vos demandes de garantie, les conditions suivantes doivent étre remplies:

 Veuillez joindre la preuve d‘achat (recu) & votre envoi.

* Les appareils ont été utilisés conformément au mode d‘empiloi.

 Seules les sources d‘alimentation recommandées et les accessoires d‘origine ont été utilisés.

e lin‘y a pas de dommages dus & I'humidité, d'interventions extérieures, d‘inversion de polarité, de
surcharges et de dommages mécaniques.

* Inclure les informations pertinentes pour localiser le défaut ou le défaut.

AVIS DE NON-RESPONSABILITE

Robbe Modellsport ne peut contréler le respect de la notice de montage et d‘utilisation ainsi que
les conditions et méthodes d‘installation, de fonctionnement, d‘utilisation et d‘entretien des com-
posants du modéle. Par conséquent, nous n‘acceptons aucune responsabilité, quelle qu‘elle soit,
pour toute perte, dommage ou dépense découlant de I‘utilisation ou de I‘exploitation inappropriée
de ce modeéle ou y étant liée de quelque facon que ce soit. Dans la mesure ou la loi le permet,
|‘obligation de payer des dommages-intéréts, quelle qu‘en soit la raison juridique, est directement
imputable d la valeur facturée de I'événement a I‘origine du dommage.

CONFORMITE

Robbe Modellsport déclare par la présente que cet appareil est conforme aux
exigences essentielles et autres réglementations pertinentes des directives CE en
vigueur. La déclaration de conformité originale se trouve sur Internet a I‘adresse

www.robbe.com, dans la description de I‘appareil respectif dans la vue détaillée du
produit ou sur demande. Ce produit peut étre utilisé dans tous les pays de I'UE.

MISE AU REBUT

Ce symbole indique que les petits appareils électriques et électroniques doivent étre
éliminés séparément des déchets ménagers a la fin de leur vie utile. Jetez I'appareil
dans un point de collecte municipal ou un centre de recyclage local. Ceci s'applique
a tous les pays de I'Union européenne ainsi qu‘aux autres pays européens disposant
d‘un systeme de collecte sélective.
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