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03. ANSCHLUSS DIAGRAMM

0 Anschluss Lauf-
richtungsumkehr

) Empfangeran-
schlusskabel

Bitte stellen Sie sicher, dass alle Lotstellen mit Schrumpfschlauch isoliert sind.
Das Bild zeigt einen Referenzregler.

Vielen Dank, dass Sie sich fUr einen Elekiroflugregler aus unserem Sortiment entschie-
den haben. Jegliche unsachgemdBe Bedienung kann zu Verletzungen fUhren oder
das Produkt und die Komponenten des Modells beschddigen. Von diesem Hoch-
leistungsegler fir RC-Modelle kdnnen Gefahren ausgehen. Wir empfehlen dringend,
die Bedienungsanleitung sorgféltig und vollsté&ndig zu lesen. Wir Gbernehmen keine
Verantwortung fUr Verluste, die durch nicht autorisierte Anderungen an unserem
Produkt verursacht wurden. Wir sind berechtigt, die Schaltung, das Design und die
Technischen Daten sowie Anforderungen fUr die Verwendung des Produkts ohne
vorherige AnkUndigung zu &dndern.

Signalleitung fUr Drehrichtung: SchlieBen Sie es an einen zweistufigen Schaltkanal des Empfé&ngers an,
um die Motordrehung wdahrend des Flugs umzukehren.

Gassignalkabel: SchlieBen Sie es an den Gaskanal des Empfangers an. Die weiBe Litze dient zur Uber-
fragung des Signals. Uber die rote und schwarze Leitung erfolgt der BEC Anschluss fUr den Empfanger.

01. HAUPTMERKMALE e . . .

Anschlussleitung WiFi Modul: Verbindungskabel zum RO-CONTROL PRO WiFi Modul, Dadurch wird das

Verwendung eines leistungsstarken Mikroprozessors, einzigartige Schaltungsvarianten, sehr gute Enfstérung Programmieren und das Erkennen von Echizeitdaten Uber eine Smartphone APP unterstitzt.

Einsetzbar fUr Motoren mit einer maximalen Drehzahl von bis zu 210.000 U/Min.

einstellbarer Startmodus, schnelle Gasannahme, gleichmdaBige lineare Regelung, kann fir Fldchen- und

Hubschrauber-Modelle verwendet werden

Umfassende Schutzfunktionen sorgen fUr eine hohe Sicherheit der Regler. 04. BEDIENUNGSANLEITUNG

Aus Sicherheitsgrinden Iduft der Motor beim Einschalten nicht sofort an, auch wenn sich der Gashebel nicht in

der Motor Stopp Position befindet. 1 NORMALER EINSCHALTVORGANG

Der Betriebszustand kann durch einen akustischen Alarm angezeigt werden. :

ASCF (Active Switch Continued Flow) -Technologie (héherer Wirkungsgrad) reduziert massiv die Warmeerzeu-

gung i Schalten Sie den Sender Den Regler mit dem Akku verbinden, 2
* WiFi gestUtztes programmieren per ROBBE Smartphone APP (zusatzliches RO-CONTROL PRO WIFI MODUL erfor- ein, bringen Sie den Gas- Sek. warten, der Motor gibt einige kurze
derlich). ) ) steuerknUppel die unterste # .BEEP" () Signale aus, damit wird die
* UnferstOtzt im Nahbereich die Online Flugdatenerfassung und Aufzeichnung in Echtzeit Gber die Smartphone Position Anzahl der LiPo Zellen angezeigt.
App (zusaizliches RO-CONTROL PRO WIFI MODUL erforderlich).
* Drehrichtungsumkehr wédhrend des Fluges moglich, dadurch wird eine starke Verzégerung des Modells bewirkt.

Aluminiumgehduse fur effektive Warmeableitung und langsamen Temperaturanstieg

02. TECHNISCHE DATEN

1 Sek. warten, 1 langer und 1 kurzer Ton

Nenn- | Spitzen- . ) ) ) (. &) bedeuten ,keine Bremse".
Reglertyp e m— BEC | Zellen | Gewicht Abmessungen Der ESC ist zum Einsatz bereit h Ein langer Ton ( J3) bedeutet: Bremse akti-
viert. Der Regler ist jetzt einsatzbereit.
RO-CONTROL PRO WIFI 200A OPTO 200 A 250 A - 5-14S 277 9 96,5 % 46,5x 33 mm
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Hinweis: Die Governor Modus Funktion wird automatisch deaktiviert, wenn die Gasvorgabe unter 60 % liegt.

2. GASSTEUERKNUPPEL KALIBRIEREN 6. PWM Frequenz: [1] 8 kHz, [2] 16 kHz (Voreinstellung), [3] 24 kHz

Bei Motoren mit hoher Polzahl und hoher Drehzahl kann eine hdhere PWM Frequenz den Motorlauf ruhiger
Schalten Sie den Sender Den Regler mit dem Akku verbinden, 2 machen, gleichzeitig werden aber die Schaltverluste groBer und der Temperaturanstieg hoher.
ein, bringen Sie den Gas- ' Sek. warten, wenn der Motor zwei kurze 7. Abschalt Modus:
steuerknUppel in die obere » BEEP BEEP* Signale (" ') ausgibt, ist [1] Leistung reduzieren (Voreinstellung): Wenn die Akkuspannung auf die eingestellte Spannungsschwelle
Position die Voligasposition gespeichert. abfallt, reduziert der Regler zuerst die Motorleistung und schaltet dann ab.

[2] Abschalten: Wenn die Akkuspannung auf die eingestellte Spannungsschwelle abfdllt, schaltet der Regler

die Motorleistung sofort ab.

8. Akkuzellen:
[1] Automatische Ermittlung der Zellenzahl (Voreinstellung), [2] 5S - 14S
. K - Sie kdnnen die Automatik Funktion wdhlen oder Zellenzahl entsprechend Inrem Akkupack einstellen.
1 Sek. warten, 1 langer und 1 kurzer Ton ( J3, Bringen Sie den Gasknuppel 9. Drehrichtung:
J) bedeuten ,keine Bremse". Innerholp von 3 Sek. in d'e_ un- [1] Normal (Voreinstellung): Die Motorwelle dreht sich in der normalen Richtung.
Ein langer Ton () bedeutet: Bremse akti- « tere Position. Nach 1 Sek. ist die [2] Umgekehrt: Die Drehrichtung des Motors ist gedindert.
viert. Der Regler ist jetzt einsatzbereit. Motor-Aus-Position gespeichert. 10. Active Switch Continued Flow: [1] aus (Voreinstellung), [2] ein
Der Motor gibt kurze ,,BEEP" (", Die ASCF (Active Switch Continued Flow) -Technologie (héherer Wirkungsgrad) reduziert die Warmeerzeugung

J) Signale aus, damit wird die Anzahl der des Reglers massiv.

LiPo Zellen angezeigt. 11. Reverse Funktion: [1] aus (Voreinstellung), [2] ein

Stecken Sie das Signalkabel fUr die Drehrichtungsumkehr in einen zweistufigen Schaltkanal des Empféngers,
um die Motordrehung wéhrend des Fluges umzukehren, um das Modell abzubremsen. Die geringste Impuls-

05. PROGRAMMIERBARE PARAMETER breite des zweistufigen Schaltkanals muss kleiner sein als die geringste Impulsbreite des Gassignals. Der Servow-

eg fir den Schaltkanal muss beidseitig erhdht werden.

1 2 3 4
1. Bremse keine leicht mittel hart Als Voraussetzung fir die Umschaltung mUssen einige Parameter wie folgt konfiguriert sein:
1. Reverse (Umkehr) Funktion - ein; 2. Governor Modus - aus; 3. Bremse ein, Einstellung leicht.
2. Abschaltspannung 2,8V -3.8YV (3,0 V voreingestellt)
3. Timing 0-30 Grad (voreingestellt 15 Grad) PARAMETER VIA SMARTPHONE APP PROGRAMMIEREN
4. Start Modus normal weich sehr weich Mit Hilfe des RO-CONTROL PRO WiFi Modul kann der Regler mit Hilfe eines Smartphones komfortabel program-
5. Governor Modus aus niedrig hoch miert werden. DafUr wird die ROBBE App, die auf dem Handy installiert sein muss, bendtigt. Weitere Informationen
finden Sie in der Anleitung des RO-CONTROL PRO WiFi Moduls und der ROBBE App.
6. PWM Frequenz 8 kHz 16 kHz 24 kHz Download unter www.robbe.com/downloads .
7. Abschalt Modus reduzieren abschalten
06. SICHERHEITSVORKEHRUNGEN
8. Akkuzellen auto 55-14S
9. Drehrichtung normal umgekehrt Der Regler schaltet ab, wenn der Mo’ror_nich’r innerhalb von 3 Sek. durch Betatigung
- Al des GassteuerknUppels gestartet wird. Sie mUssen den GasknUppel wieder in die untere
10. ASCF aus ein Position bringen und den Motor neu starten. (Mégliche Ursachen: Schlechte Verbin-
11. Reverse Funktion —_ ein dung oder Trennung zwischen Regler und Motor, Propeller blockiert, usw.)
. 4 . . i Wenn die Regler-Temperatur mehr als 100 °C betr&gt, wird die Ausgangsleistung verrin-
die grau hinferlegten Felder enfsprechen der Werkseinstellung Ubher:emperafur- gert (die Gasfunktion wird zum Schutz auf unter 40 % begrenzt). Wenn die Temperatur
1. Bremse: [1] keine (Voreinstellung), [2] leicht, [3] mittel, [4] hart schuiz auf 80 °C gesunken ist, wird der Regler in den normalen Betriebsmodus zurUckversetzt.
g er:siﬁg?uépgrgndw—‘%b ér%g (1358G\¢c£?j’(3;/revi?1rg;e£?eellﬂe”” Wenn der Regler einen Signalverlust von mehr als 1 Sek. feststellt, yvird der Motor .
4. Start Modus: Mit linearer Beschleunigung starten Schutz bei Signal- sofoﬁ c:lbg.eschalfet, um einen noch gréBeren Schaden zu vermeiden, der durch eine
[1] Normal: Wird for Flidichenmodelle bevorzugt (Voreinstellung). ] kqnhpwerhche hohe Drehgahl der Luftscbroube verursacht werden kénnte. Der Rggler
[2] Weich: Wird fur Hubschraubermodelle bevorzugt, der Hochlauf von 0 % auf 100 % dauert 6 Sek.. v‘.’"d in de.” normglen Befnebsmodps Al WEBE), eeheE ek nentsls selsle
[3] Sehr weich: Wird fUr spezielle Hubschraubermodelle bevorzugt, der Hochlauf von 0 % auf 100 % dauert 12 Sek.. Eingangssignal wieder vornanden isf.
5. Governor Modus: [1] aus (Voreinstellung), [2] niedrig, [3] hoch Alarmténe: (Um bei einem Fehler Gber den Alarmton den Zustand des Reglers zu beurteilen)
Wenn der Governor Modus akfiviert ist, versucht der Regler, den Motor auf einer festen Drehzahl zu halten (nor- 1. Alarmton bei Signalverlust: Wenn der Regler kein Signal erkennt, gibt der Motor den Alarmton “Beep- Beep-
malerweise ist die Drosselkurve dann eine horizontale Linie, Sie kdnnen die voreingestellte Motordrehzahl &ndern, Beep -" aus. Dieser Alarmton wird alle 2 Sek. ausgegeben.
indem Sie die Hohe der Linie (Gas-Kurve) dndern). 2. Alarmton wenn der Gashebel nicht in der unteren Position beim Einschalten steht: Wenn dies der Fall ist, gibt
[1] Aus (Voreinstellung) der Motor den Alarmton ,,Beep-Beep-Beep-Beep-Beep-" (lauter einzelner kurzer Ton) ab.
[2] Niedrig: Modus fur niedrige konstante Geschwindigkeit, 10.000 — 20.000 U / min fUr 2-polige Motoren. 3. Warnton fUr einen zu engen Gasbereich: Wenn der Gasbereich zu eng eingestellt ist, gibt der Motor einen Piep-
[3] Hoch: Modus fUr hohe konstante Geschwindigkeit, Uber 20.000 U / min fir 2-polige Motoren. ton fUr 2 Sek. aus. Sie mUssen den Gasbereich erneut einstellen, bzw. den GassteuerknUppel neu kalibrieren.
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SICHERHEITSHINWEISE FUR REGLER
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Beachten Sie die technischen Daten des Reglers.

Polung aller Anschlusskabel beachten.

KurzschlUsse unbedingt vermeiden.

Den Regler so einbauen bzw. verpacken, dass er nicht mit Fett, Ol oder Wasser in BerGhrung kommen kann.
Antriebsmotor wirkungsvoll entstéren mit z.B. Entstérkondensatoren

FUr ausreichende Luftzirkulation sorgen.

Bei Inbetriebnahme nie in den Drehkreis der Luftschraube greifen — Verletzungsgefahr

Der Umgang mit Modellflug- und Fahrzeugen erfordert technisches Versténdnis und setzt im Umgang ein hohes
Sicherheitsbewusstsein voraus. Fehlerhafte Montage, falsche Einstellung, unsachgemdaBe Verwendung oder
ahnliches kann zu Personen- oder Sachsch&den fUhren. Plétzliches Anlaufen von angeschlossenen Motoren,

kann durch rotierende Teile wie z.B. Luftschrauben zu Verletzungen fihren. Halten Sie sich immer fern von diesen
rotierenden Teilen, sobald die Sfromquelle angeschlossen ist. Bei Funkfionsprobe sollten alle Anfriebskomponen-
ten sicher und fest montfiert sein. Die Verwendung ist nur im Rahmen der technischen Spezifikation und nur for
Modellbau Ubliche Anwendungen zul&ssig. Prifen Sie vor Verwendung ob der Drehzahlregler kompatibel fUr lhren
Anfriebsmotor oder Ihre Stromquelle ist. Drehzahlregler (korrekt Drehzahlisteller) niemals an Netzgeraten betrei-
ben. Drehzahlregler sollfen immer vor Staub, Feuchtigkeit, Vibrationen und anderen mechanischen Belastungen
geschitzt werden. Selbst Spritzwasser geschitzte oder wasserfeste Gerdte sollten nicht permanent Feuchtigkeit
oder N&sse ausgesetzt sein. Zu hohe Betriebstemperatur oder schlechte Kihlung ist ebenso zu vermeiden. Der
empfohlene Temperaturbereich sollte in etwa zwischen -5°C und +50°C liegen. Achten Sie auf ordnungsgemd&Ben
Anschluss und verursachen sie keine Falschpolung welche den Drehzahlregler dauerhaft beschadigen wirde.
Trennen Sie nie im laufenden Betrieb das Gerdt vom Motor oder Akku. Verwenden sie hochwertige Stecksysteme
mit ausreichend Belastbarkeit. Verhindern Sie starkes Abknicken oder Zugbelastungen auf die Anschlusskabel.
Nach Beendigung des Flug- oder Fahrbetriebes, stecken Sie den Fahrakku ab um eine Tiefentladung des Akkus zu
verhindern. Dieser wirde dauerhaft besch&digt werden. Bei BEC AusfUhrung kontrollieren Sie, ob die BEC Leistung
des Gerdates ausreichend fur die verwendeten Servos ist. Der Einbau von Drehzahlreglern sollte mit méglichst
groBem Abstand zu anderen Fernsteuerungskomponenten erfolgen. Vor Betrieb empfehlen wir einen Reichwei-
tentest durchzufUhren. Wir empfehlen regelmd&Bige Kontrolle des Reglers auf Funktion und duBerlich erkennbare
Schaden. Befreiben Sie den Regler nicht mehr weiter, wenn Sie einen Schaden erkennen. Die Anschlusskabel
dUrfen nicht verlédngert werden. Dies kann zu ungewollten Fehlfunkfionen fUhren. Trotz vorhandener Sicherheits-
und Schutzvorrichtungen des Gerdtes, kann es dennoch zu Schdden kommen, welche nicht durch Garantie und
Gewdhrleistung gedeckt sind. Ebenso erlischt diese bei Verdnderungen am Gerdat.

Wichtige Informationen:

Die Stromversorgung der Empfangsanlage erfolgt Gber das eingebaute BEC-System des Reglers.

Zur Inbetriebnahme immer den GasknUppel in Stellung ,,Motor aus* bringen, den Sender einschalten. Erst dann
den Akku anschlieBen. Zum Ausschalten immer die Verbindung Akku — Motorregler frennen, erst dann den Sender
ausschalten. Bei der Funktionsprobe die Servos der Ruder mit der Fernsteuerung in Neutralstellung bringen (Knip-
pel und Timmhebel am Sender in Mittelstellung). Bitte achten Sie darauf, den GasknUppel in der untersten Stel-
lung zu belassen, damit der Motor nicht anl&uft. Bei allen Arbeiten an den Teilen der Fernsteuerung, des Motors
oder des Reglers die Anleitungen beachten, die den Ger&ten beiliegen. Ebenso die Anleitungen des Akkus und
des Ladegerdts vor der Inbetriebnahme genau durchlesen. Uberpriifen Sie die Motortrégerschrauben im Rumpf
regelmdaBig auf festen Sitz.

HAFTUNGSAUSSCHLUSS

Sowohl die Einhaltung der Montage und Betriebsanleitung als auch die Bedingungen und Methoden bei Instal-
lation, Betrieb, Verwendung und Wartung der Modellbaukomponenten kdnnen von Robbe Modellsport nicht
Uberwacht werden. Daher Ubernehmen wir keinerlei Haftung fUr Verluste, Schaden oder Kosten, die sich aus feh-
lerhafter Verwendung und Betrieb ergeben oder in irgendeiner Weise damit zusammenhdngen. Soweit gesetzlich
zuléssig ist die Verpflichtung zur Schadenersatzleistung, gleich aus welchen Rechtsgrinden, auf den Rechnungs-
wert der an dem schadensstiftenden Ereignis unmittelbar beteiligten Robbe-Produkten begrenzt.

BETRIEBSANLEITUNG
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GEWAHRLEISTUNG

Unsere Artikel sind mit den gesetzlich vorgeschriebenen 24 Monaten Gewdhrleistung ausgestattet. Sollten Sie ei-

nen berechtigten Gewdhrleistungsanspruch geltend machen wollen, so wenden Sie sich immer an Ihren Handler,

der Gewdhrleistungsgeber und fUr die Abwicklung zusténdig ist. Wahrend dieser Zeit werden evil. auftretende

Funktionsmdngel sowie Fabrikations oder Materialfehler kostenlos von uns behoben. Weitergehende Anspriche z.

B. bei Folgeschd&den, sind ausgeschlossen.

Der Transport zu uns muss frei erfolgen, der RUcktransport zu Ihnen erfolgt ebenfalls frei. Unfreie Sendungen

kénnen nicht angenommen werden. Fir Transportsch&den und Verlust Ihrer Sendung kdnnen wir keine Haftung

Ubernehmen. Wir empfehlen eine entsprechende Versicherung.

Zur Bearbeitung lhrer Gewdhrleistungsanspriche missen folgende Voraussetzungen erfilit werden:

e Legen Sie lhrer Sendung den Kaufbeleg (Kassenzettel) bei.

* Die Gerdte wurden gemdB der Bedienungsanleitung betrieben.

e Es wurden ausschlieBlich empfohlene Stromquellen und original robbe Zubehdr verwendet.

* Feuchtigkeitssché&den, Fremdeingriffe, Verpolung, Uberlastungen und mechanische Besch&digungen liegen
nicht vor.

* FUgen Sie sachdienliche Hinweise zur Auffindung des Fehlers oder des Defektes bei.

KOMFORMITAT

Hiermit erklart Robbe Modellsport, dass sich dieses Gerdit in Ubereinstimmung mit den grundle-
genden Anforderungen und anderen relevanten Vorschriften der entsprechenden CE Richtli-
nien befindet. Die Original Konformit&tserklérung finden Sie im Internet unter www.robbe.com,
bei der jeweiligen Gerdtebeschreibung in der Produktdetailansicht oder auf Anfrage. Dieses
Produkt kann in allen EU-L&ndern betrieben werden.

ENTSORGUNG

Dieses Symbol bedeutet, dass elektrische und elektronische Kleingerdte am Ende ihrer Nut-
zungsdauer, vom HausmUll getrennt, entsorgt werden muissen. Entsorgen Sie das Gerdét bei lhrer
ortlichen kommunalen Sammelstelle oder Recycling-Zentrum. Dies gilt fUr alle L&nder der Europ&-
ischen Union sowie anderen Europdischen Ladndern mit separatem Sammelsystem.

NY]
]

INVERKEHRBRINGER

Robbe Modellsport
IndustriestraBe 10
4565 Inzersdorf im Kremstal
Osterreich
Telefon: +43(0)7582/81313-0
Mail: info@robbe.com
UID Nr.: ATU69266037
,robbe Modellsport" ist eingetragenes
Markenzeichen.
Irrtum, Druckfehler und technische
Anderungen vorbehalten.

Copyright 2019
Robbe Modellsport 2019
Kopie und Nachdruck, auch auszugsweise, nur mit
schriftlicher Genehmigung.

Service-Adresse
Uber Inren Fachhdndler oder:
Robbe Modellsport, IndustriestraBe 10,
4565 Inzersdorf im Kremstal
service@robbe.com  +43(0)7582-81313-0

€ +14
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Thank you very much for choosing an electric fight controller from our range. Any
improper use may result in personal injury or damage to the product and model
components. This high performance controller for RC models can be dangerous. We
strongly recommend that you read this manual carefully and completely. We are
not responsible for any loss caused by unauthorized modifications to our product. We
reserve the right to change the circuit, design, specifications and requirements for
use of the product without prior notice.

01. MAIN FEATURES

Use of a powerful microprocessor, unique circuit variants, very good interference suppression

Can be used for motors with a maximum speed of up fo 210,000 rpm.

adjustable start mode, fast throftle response, uniform linear control, can be used for wing and helicopter mo-
dels

Comprehensive protective functions ensure a high level of safety for the conftrollers.

For safety reasons, the motor does not start immediately when switched on, even if the throttle is not in the
motor stop position.

The operating status can be indicated by an audible alarm.

ASCF (Active Switch Continued Flow) technology (higher efficiency) massively reduces heat generation

WiFi supported programming via ROBBE Smartphone APP (additional RO-CONTROL PRO WIFI MODUL required).
Supports online flight data acquisition and real-time recording at close range via the Smartphone App (ad-
ditional RO-CONTROL PRO WIFI MODUL required).

Reversal of direction of rotation possible during the flight, this causes a strong delay of the model.

Aluminium housing for effective heat dissipation and slow temperature rise

02. TECHNICAL DATA

USER MANUAL
RO-CONTROL PRO WIFI ESC m

Cont. Burst n q q
Controller type — p— BEC Cells Weight Dimensions
RO-CONTROL PRO WIFI 200A OPTO 200 A 250 A - 5-14S 277 9 96,5 x 46,5 x 33 mm

ENGLISH

=
RO-CONTROL PRO WIFI 5-14S 200 A OPTO NO.: 8733

03. CONNECTION DIAGRAM

) Reverse direction
connection

Receiver con-
nection cable

&
©WiFi module connec

Please make sure that all solder joints are insulated with shrink tubing.
The picture shows a reference conftroller.

Direction of rotation signal line: Connect it to a two-stage receiver switching channel to reverse motor
rotation during flight.

Throttle signal line: Connect it to the receiver's throttle channel. The white wire is used to fransmit the
signal. The external BEC connection for the receiver is made via the red and black wires.

WiFi module connection line: Connection cable to the RO-CONTROL PRO WiFi module. This supports
programming and the recognition of real-time data via the ROBBE smartphone APP.

0@

04. OPERATION MANUAL

1. NORMAL SWITCH-ON PROCEDURE

—

Connect the ESC to the battery, wait 2
sec., the motor emits some short ,,BEEP"
(&) signals, to display the number of
LiPo cells.

Switch on the transmitter,
bring the throttle stick into
the lowest position.

Wait 1 second, 1 long and 1 short tone
(43, ') mean ,no brake*.

A long tone () means ,brake availa-
ble". The ESC is now ready for use.

The ESC is ready to run
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2. THROTTLE STICK CALIBRATION

Turn on the transmitter
and bring the throttle stick
into the upper position

Connect the ESC to the battery, wait
2 seconds, if the motor emits two short
,BEEP BEEP" signals (", o). the full
throttle position is stored.

) —

v

Wait 1 second, 1 long and 1 short tone
(3. &) mean ,no brake*.

A long tone ( fd) means ,brake availo-
ble". The ESC is now ready for use.

Bring the throfttle stick
within 3 sec. info the
lower position. After 1 sec.

is the motor off position

is saved. The motor gives

short ,BEEP" (g, &) signals, so that the
number of LiPo cells is displayed.

-

05. PROGRAMMABLE PARAMETERS

1 2 3 4
1. Brake off soft hard very hard
2. Cut-off voltage 2.8V -38V (3,0V default)
3. Timing 0 - 30 degrees (default 15 deg.)
4. Start mode normal soft very soft
5. Governor mode off low high
6. PWM frequency 8 kHz 16 kHz 24 kHz
7. Cut-off mode reduce cut-off
8. Battery cells auto 5S-143
9. Rotation direction normal reversed
10. ASCF off on
11. Reverse function off on

* The fields highlighted in gray correspond fo the factory setting

hON=

Brake: [1] off (default), [2] soft, [3] hard, [4] very hard

Cut-off voltage: 2,8V -3,8V (3,0V default)

Timing: 0-30 degrees (15 degrees default)

Start Mode: Start up with linear acceleration

[1] Normal: Preferred for fixed-wing models (default).

[2] Soft: Preferred for helicopter models, ramp-up from 0 % to 100 % takes é seconds.

[3] Very soft: Preferred for special helicopter models, ramp-up from 0% to 100% takes 12 seconds.

Governor Mode: [1] off (default), [2] low, [3] high

When Governor mode is activated, the controller tries to keep the motor at a fixed speed (normally the throttle
curve is then a horizontal line, you can change the set motor speed by changing the height of the line/curve).
[1] Off (default)

[2] Low: Low constant speed mode, 10,000 - 20,000 rpm, for 2-pole motors.

[3] High: Mode for high constant speed, over 20,000 rpm, for 2-pole motors.

USER MANUAL
RO-CONTROL PRO WIFI ESC m

10.

1

—_

.Reverse function:

=
RO-CONTROL PRO WIFI 5-14S 200 A OPTO NO.: 8733

Note: The governor mode function is automatically deactivated if the throttle setting is below 60%.

PWM frequency: [1] 8 kHz, [2] 16 kHz (default), [3] 24 kHz

For motors with a high number of poles and high speed, a higher PWM frequency can make the motor run
quieter, but at the same time the switching losses become greater and the temperature rise higher.

Cut-off Mode:

[1] Reduce power (default): If the battery voltage drops to the set voltage threshold, the controller first redu-
ces the motor power and then switches off.

[2] Switch off: If the battery voltage drops to the set voltage threshold, the controller switches off the motor
power immediately.

Battery cells:

[1] Automatic determination of cell count (default), [2] 5S - 14S

You can select the automatic function or set the number of cells according to your battery pack.

Rotation direction:

[1] Normal (default): The motor rotates in the normal direction.

[2] Reversed: The direction of rotation of the motor is changed.

Active Switch Continued Flow: [1] Off (default), [2] On

The ASCF (Active Switch Continued Flow) technology (higher efficiency) massively reduces the heat generati-
on of the controller.

[1] Off (default), [2] On

Plug the reversal signal cable into a two-stage receiver switching channel to reverse the motor rotation during
fight to decelerate the model. The smallest pulse width of the two-stage switching channel must be smaller
than the smallest pulse width of the throttle signal. The servo travel for the switching channel must be increa-
sed on both sides.

Some parameters must be configured as follows as a prerequisite for the changeover:
1. Reverse function - on; 2. Governor mode - off; 3. Brake on, soft.

PROGRAMMING PARAMETER VIA SMARTPHONE APP

With the help of the RO-CONTROL PRO WiFi module, the conftroller can be conveniently programmed using a
smartphone. This requires the ROBBE App, which must be installed on the mobile phone. Further information can
be found in the instructions for the RO-CONTROL PRO WiFi module and the ROBBE App.

Download on www.robbe.com/downloads

06. SAFETY PRECAUTIONS

Start-up protection

ESC will cut off output if it fails to start the motor within 3 seconds by accelerating
throtftle. You need to move the throttle stick back to the lower position and restart the
motor.(the possible causes: Bad connection or disconnection between ESC & motor,
propellers are blocked, etc.).

Over temp protection

When ESC temperature is higher than 100 °C, it will reduce the output power (throttle
will be limited to 40%) for protection, but leave some power to land, when the tempe-
rature reduced to 80°C, the ESC will return o normal running mode.

Signal loss protection

When ESC detects the loss of throttle signal for over 1 second, it will cut off power or
output immediately to avoid an even greater loss caused by the continuous high
speed rotation of propellers. ESC will resume the corresponding output, after the nor-
mall, stable signal is restored.

Alarm tone: (To judge the abnormal cases via alarm tone)

1.

2.

Alarm tone of signal loss: when ESC detects no signal, motor will emit the alarm tone “Beep-,Beep,-Beep-"
(alarm tone emits every 2 seconds).

Alarm tone of throttle not in the zero throttle position: throttle not in the zero throttle position, motor will emit
“Beep-Beep-Beep-Beep-Beep-" (urgent single short tone).

Alert tone of narrower throttle range: when throttle range is set too narrow, motor emits “Beep-Beep-Beep”
(harried alarm tone emits last for 2 seconds). You must calibrate throttle range again.
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SAFETY INSTRUCTIONS FOR CONTROLLERS WARRANTY

Our articles are equipped with the legally required 24 months warranty. Should you wish to assert a justified war-
ranty claim, always contact your dealer, who is responsible for the warranty and the processing. During this time,
any functional defects that may occur, as well as manufacturing or other problems, will be rectified. Material de-
fects corrected by us free of charge. Further claims, e.g. for consequential damages, are excluded. The transport
to us must be free, the return transport to you is also free. Freight collect shipments cannot be accepted. We can-
not accept liability for transport damage and loss of your consignment. We recommend appropriate insurance.

RO-CONTROL PRO WIFI 5-14S 200 A OPTO NO.: 8733

Observe the technical data of the confroller.

Observe the polarity of all connection cables.

Avoid short circuits at all costs.

Install or package the regulator so that it cannot come into contact with grease, oil or water.

Effective interference suppression measures on the electric motor with, for example, interference suppression
capacitors

Ensure adequate air circulation.

¢ Neverreach info the turning circle of the propeller during start-up Risk of injury

To process your warranty claims, the following requirements must be met:

¢ Attach the proof of purchase (receipt) to your shipment.

The units have been operated in accordance with the operating instructions.

Only recommended power sources and original robbe accessories have been used.

There is no moisture damage, external interference, reverse polarity, overloading or mechanical damage.
Attach relevant information for finding the fault or defect.

Dealing with model aircraft and vehicles requires technical understanding and a high level of safety awareness. :
Incorrect assembly, incorrect adjustment, improper use or the like can lead to personal injury or damage fo pro- .
perty. Sudden starfing of connected motors can lead fo injuries due to rotating parts such as propellers. Always .
stay away from these rotating parts when the power source is connected. All drive components should be safely

and securely mounted during a function fest. Use is only permitted within the scope of the technical specifica-

fion and only for RC hobby applications. Before use, check that the speed controller is compatible with your

drive motor or power source. Never operate the speed confroller (correct speed controller) with external power CONFORMITY

supply units. Speed controllers should always be protected from dust, moisture, vibration and other mechanical

stresses. Even splash-proof or waterproof equipment should not be permanently exposed to moisture or moisture. Robbe Modellsport hereby declares that this device complies with the essential requirements
High operating temperatures or poor cooling should be avoided. The recommended temperature range should and other relevant regulations of the corresponding CE directives. The original declaration of
be approximately between -5°C and +50°C. Ensure proper connection and do not cause reverse polarity which conformity can be found on the Internet at www.robbe.com, in the detailed product view
would permanently damage the speed controller. Never disconnect the device from the motor or battery during of the respective device description or on request. This product can be operated in all EU
operation. Use high-quality plug systems with sufficient load capacity. Avoid strong bending or tensile stress on countries.

the connecting cables. After termination of flight or driving operation, disconnect the battery to prevent deep
discharge of the battery. This would cause permanent damage. For the BEC version of the controller, check that
the BEC power of the device is sufficient for the servos used. Speed controllers should be installed as far away as
possible from other remote confrol components. We recommend carrying out a range test before operation. We
recommend regular checking of the controller for function and externally visible damage. Do not continue ope-
rating the controller if you notice any damage. The connection cables must not be extended. This can lead to
unwanted malfunctions. Despite existing safety and protective devices of the device, damage may occur which
is not covered by warranty. The warranty also expires if changes are made to the device.

Important information: _

The receiver system is powered by the built-in BEC system of the confroller.

For commissioning, always move the throttle stick to the ,,Motor off* position and switch on the fransmitter. Only
then connect the battery. To switch off always disconnect the connection battery motor controller, first then turn DISTRIBUTOR
off the transmitter. During the functional test, move the servos of the rudders to neutral position with the remote

DISPOSAL

This symbol means that small electrical and electronic devices must be disposed of at the
end of their useful life, separated from the household refuse. Dispose of the device at your lo-
cal municipal collection point or recycling centre. This applies to all countries of the European
Union and other European countries with a separate collection system.

!

control (stick and frimming lever on the transmitter to the middle position). Please make sure to leave the throttle Robbe MOdeIISPO” Copyright 2019
stick in the lowest position so that the engine does noft start. For all work on to the parts of the remote confrol, IndusTrlestr_oBe 10 Robbg Modellsport 2019 .
motor or confroller, follow the instructions supplied with the units. Also read the instructions of the battery and the 4565 Inzers/::luosrfl;il(;n Kremstal Copy and reprint only with our permission.
charger carefully before commissioning.
; : ; : Phone: +43(0)7582/81313-0
Check the engine mounting bolts in the fuselage regularly for fightness. Mail info@robbe. com service-Address
UID No.: ATU69266037 Contact your Dealer or:
,robbe Modellsport” is a registered Trademark. Robbe Modellsport, IndustriestraBe 10,
Errors, misprints and technical changes reserved. 4565 Inzersdorf im Kremstal

service@robbe.com, +43(0)7582-81313-0
DISCLAIMER

Robbe Modellsport cannot monitor compliance with the assembly and operating instructions or the conditions
and methods for installation, operation, use and maintenance of the model components.Therefore, we accept
no liability for losses, damage or costs arising from or in any way connected with incorrect use and operation.To
the extent permitted by law, the obligation to pay damages, irespective of the legal grounds, shall be limited
directly to the invoice value of the claims arising from the event causing the damage.

Made in China
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